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Nekateri pripomočki in naprave za računanje: 

1a) Digitalni (mehanski) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Vir: http://history-computer.com/ , [2] 

http://history-computer.com/
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1b) Digitalni (fluidni) 
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1c) Digitalni (relejni) 

1d) Digitalni (elektronski) 
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2) Analogni (mehanski) 
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Lastnosti mehanskih analognih računskih strojev 

- osnovne spremenljivke so pomiki in/ali zasuki,  

- zvezno spreminjanje količin, 

- mehanski principi delovanja komponent stroja so ekvivalentni računskim 

operacijam, ki jih te komponente izvajajo, 

- zmožnosti izvajanja seštevanja, odštevanja, množenja, deljenja, integracije, 

razstavljanja vektorjev na komponente, računanja s trigonometričnimi 

funkcijami, računanja s poljubnimi, »hardwersko« nastavljenimi 

funkcijami. 

 

- omejena natančnost, 

- težavno programiranje stroja, 

- počasnost, obsežnost, energijska potratnost. 
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Računske operacije: (1) Množenje s konstanto pri translaciji 

Postavimo: w = 0 
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    Napake pri znatnih zasukih droga 5.  
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Računske operacije: (1) Množenje s konstanto pri rotaciji 
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Računske operacije: (2) Seštevanje, odštevanje pomikov 

Najprej postavimo: x = 0 

  

 
 

 

   
       

 

   
   

nato: y = 0 

  

 
 

 

   
       

 

   
    

Seštejemo: 

         
     

   
   

Običajno: a=b 
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Računske operacije: (2) Seštevanje, odštevanje zasukov 

Diferencial 
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Diferencial v računskih strojih 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

           Natančnost 5 do 10 kotnih minut. 
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Diferencial v avtomobilih 
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Računske operacije: (3) Integracija 

Integrator z diskom 
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Integrator z diskom, izvedba 

Vir: [1] 
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Ojačevalnik torzijskega momenta 
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Računske operacije: (3) Integracija 

Integrator z valjem 

 

Natančnost 0,01% do 0,5%. 
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Računske operacije: (4) Množenje, deljenje 

Množenje pomikov 
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Računske operacije: (4) Množenje, deljenje 

Množenje zasukov 
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Deljenje: 
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Računske operacije: (5) Invertiranje 

Recipročne vrednosti pri pomikih 
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Računske operacije: (5) Invertiranje 

Recipročne vrednosti pri zasukih 
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Računske operacije: (6) Generiranje funkcij 

Tabla za vnos krivulje 
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Računske operacije: (6) Generiranje funkcij 

Krivuljni mehanizmi v računskih strojih 
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Krivuljni mehanizmi v našem vsakdanu 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



23 
 

Računske operacije: (6) Generiranje funkcij 

Z uporabo integratorjev 
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Sestavljanje računskega stroja 

Diferencialni analizator  

MIT (1931) [8] 
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Primer 1: harmonično nihanje 

  

  
            

                   

  

  
               

   

   
                   

   

   
      

 

Preuredimo: 
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Primer 2: padajoča masna točka  
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b) Nelinearni zakon upora: 

                , dodatno še: g=g(x) 
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Primer 3 
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Vir: [10]         sinus, kosinus 

                kvadriranje  
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Primer 4 
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